DEPARTAMENTO DE INFORMATICA

1. ORGANOS DE GOBIERNO UNIPERSONALES

Director
Dr. D. Manuel Torres Gil

Secretaria
Dra. D2. Gracia Ester Martin Garzon

2. AREAS DE CONOCIMIENTO QUE INTEGRAN EL DEPARTAMENTO

Arquitectura y Tecnologia de Computadores
Ciencias de la Computacion e Inteligencia Artificial
Ingenieria de Sistemas y Automatica

Lenguajes y Sistemas Informaticos

2.1. Miembros que integran cada area de conocimiento.
Arquitectura y Tecnologia de Computadores

Dr. D. José Antonio Alvarez Bermejo. Profesor Contratado Doctor

Dr. D. Julian Garcia Donaire. Profesor Titular de Universidad

Dra. D?. Consolacién Gil Montoya. Catedrética de Universidad

Dra. D Maria Dolores Gil Montoya. Profesora Titular de Universidad

Dr. D. Leocadio Gonzélez Casado. Profesor Titular de Universidad

Dr. D. Vicente Gonzélez Ruiz. Profesor Titular de Universidad

Dra. D? Gracia Ester Martin Garzén. Profesora Titular de Universidad

Dr. D. José Antonio Martinez Garcia. Profesor Titular de Universidad

Dra. D?. Pilar Martinez Ortigosa. Profesora Titular de Universidad

Dr. D. Javier Roca Piera. Profesor Titular de Universidad

Dr. D. Juan Francisco Sanjuan Estrada. Profesor Colaborador

Dr. D. José Roman Bilbao Castro. Personal Investigador Posdoctoral

Dra. D?. Juana L6pez Redondo. Personal Investigador Posdoctoral

Dra. D? Gloria Ortega Lopez. Becario Formacién del Profesorado Universitario (MEC)
D. Juan Francisco Rodriguez Herrera. Becario Formacién del Profesorado Universitario (MEC)

Ciencias de la Computacion e Inteligencia Artificial

Dr. D. Julio Barén Martinez. Profesor Titular de Universidad

Dr. D. Alfonso José Bosch Aran. Profesor Titular de Universidad

Dr. D. Manuel Cant6én Garbin. Catedratico de Universidad

Dr. D. Manuel Francisco Cruz Martinez. Profesor Titular de Universidad
Dr. D. Antonio Ferndndez Martinez. Profesor Titular de Universidad
D. Francisco Guindos Rojas. Profesor Titular de Escuela Universitaria
Dra. D?. Irene Martinez Masegosa. Profesora Titular de Universidad
Dr. D. José Andrés Moreno Ruiz. Profesor Titular de Universidad
Dra. D Mercedes Peralta Lopez. Profesora Titular de Universidad
Dr. D. José Antonio Piedra Fernandez. Profesor Colaborador

Dr. D. José del Sagrado Martinez. Profesor Titular de Universidad
Dr. D. José Antonio Torres Arriaza. Profesor Titular de Universidad



Ingenieria de Sistemas y Automatica

Dr. D. Manuel Berenguel Soria. Catedratico de Universidad

Dr. D. José Luis Guzman Sanchez. Profesor Titular de Universidad

Dr. D. José Carlos Moreno Ubeda. Profesor Titular de Universidad

Dr. D. Francisco Rodriguez Diaz. Profesor Titular de Universidad

Dr. D. José Domingo Alvarez Hervas. Personal Investigador Posdoctoral
Dra. Dha. Marfa del Mar Castilla Nieto. Becaria Investigacién

Dr. D. Ignacio Fernandez Sedano. Becario Investigacion

D. Cesar Ernesto Herndndez Hernéndez. Becario Investigacion

Dr. D. Carlos Rodriguez Contreras. Becario Investigacion

D. Jorge Antonio Sanchez Molina. Becario Investigacion

Lenguajes y Sistemas Informaticos

Dra. D2, Isabel Marfa del Aguila Cano. Profesora Titular de Escuela Universitaria
Dr. D. Jests Almendros Jiménez. Profesor Titular de Universidad

Dra. D?. Rosa Maria Ayala Palenzuela. Profesora Titular de Universidad

Dr. D. Antonio Becerra Terdn. Profesor Titular de Universidad

Dr. D. José Fernando Bienvenido Barcena. Profesor Titular de Universidad
D. José Joaquin Cahadas Martinez. Profesor Colaborador

Dr. D. Antonio Leopoldo Corral Liria. Profesor Titular de Universidad

Dna. D?2. Isabel Maria Flores Parra. Profesora Titular de Escuela Universitaria
Dr. D. José Rafael Garcia Lazaro. Profesor Titular de Universidad

Dr. D. Francisco Gabriel Guil Reyes. Profesor Contratado Doctor

D. Rafael Guirado Clavijo. Profesor Titular de Escuela Universitaria

Dr. D. Luis Fernando Iribarne Martinez. Profesor Titular de Universidad

Dna. D?. Maria Mercedes Martinez Durban. Profesora Titular de Universidad
Dr. D. Nicolas Padilla Soriano. Profesor Titular de Universidad

Dr. D. Manuel Torres Gil. Profesor Titular de Universidad

D. Javier Criado Rodriguez. Becario de Investigacion

D. Jesus Vallecillos Ruiz. Becario de Investigacion

3. LINEAS DE INVESTIGACION

Arquitectura y Computacion de Altas Prestaciones
Comunicaciones y Seguridad de la Informacién
Control Automético y Robética

Ingenieria del Software

Optimizacién Global y Multiobjetivo
Procesamiento y Andlisis de Imagenes y Video
Sistemas Basados en Conocimiento

4. ACTIVIDADES ORGANIZADAS POR EL DEPARTAMENTO

4.1. Proyectos de investigacion financiados.

4.1.2. Proyectos Nacionales

Titulo del proyecto: Ampliacién y Actualizacién del Servicio de Computacién de Altas Prestaciones. UNAM13-1E-
;:Zizad financiadora: Fondo Europeo de Desarrollo Regional

Entidades participantes: Universidad de Almeria
Duracién, desde: 10/12/2014  hasta: 31/12/2015 Presupuesto: 137.771,20 EUR



Investigador principal: Gracia Ester Martin Garzén

Titulo del proyecto: Aplicaciones cientificas con alta demanda computacional (ACADECO)
Entidad financiadora: Plan nacional de [+D+1. TIN2012-37483-C03-03

Entidades participantes: Universidad de Almeria

Duracién, desde: 01/01/2013 hasta: 31/12/2015 Presupuesto: 159.700,00 Eur
Investigador principal: Gonzélez Casado, Leocadio

Titulo del proyecto: Optimizacién Multiobjetivo de Altas Prestaciones y Aplicaciones en Neuroingenieria y
Tecnologias para Rehabilitacion (hpMooN)”, TIN2012-32039.

Entidad financiadora: Ministerio de Ciencia e Innovacién

Entidades participantes: Universidad de Almeria

Duracién, desde: 2013 hasta: 2015

Investigador principal: Julio Ortega Lopera

Titulo del proyecto: Modelling, simulAtion, ContRol and Optimization of photoBlOreactors (MACROBIO)
Entidad financiadora: Plan DPI2011-27818-C02-01

Entidades participantes: Universidad de Almeria y UNED

Duracién, desde: 2012 hasta: 2014 Presupuesto: 114.000,00 Eur

Investigador principal: José Luis Guzman Sanchez

4.1.3. Redes de investigacion

Red Espanola de computacion de altas prestaciones sobre arquitecturas paralelas heterogéneas (CAPAP-H5)
http://capap-h.uji.es/

Red Europea: COST action MP1207 EXTREMA: Enhanced X-ray Tomographic Reconstruction: Experiment,
Modelling and Algorithms. http://www.cost.eu/domains_actions/mpns/Actions/MP1207

Red Temética de Investigacion en Tecnologias Concurrentes Distribuidas y Paralelas (TECDIS)

Red Temadtica de Investigacion en Tecnologias Concurrentes Distribuidas y Paralelas (TECDIS)

Red temdtica de Ingenieria de Control. Accién especial del Plan Nacional. DPI2011-15857-E. IP. Xavier Blasco,
2011-2014.

Red temdtica de Ingenieria de Control. Red de excelencia del Ministerio de Economia y Competitividad. DPI2014-
51731-REDT. IP. Ramén Vilanova, 2014-2015.

Plataforma Tecnolégica Espanola de Robética HISPAROB (http://www.hisparob.es)

European Robotics Research Network EURON (http://www.euron.org/)

4.1.4. Proyectos de Excelencia de la Junta de Andalucia

Titulo del proyecto: Computacion de altas prestaciones en tomografia. P10-TIC- 6002

Entidad financiadora: Junta de Andalucia. Proyectos de excelencia.

Entidades participantes: Investigadores UAL, Universidad de Zaragoza y Centro Nacional de Biotecnologia CSIC
Duracién, desde: 15 marzo 2011 hasta: 15 marzo 2014 (prorrogado 2015) Presupuesto: 105.730 Eur.
Investigador principal: Gracia Ester Martin Garzén

Titulo: PACIM: Adaptive paralellization of irregular codes in multicore Junta de Andalucia. P11-TIC7176
Entidad Financiadora: Junta de Andalucia. Proyectos de excelencia.

Financiacién: 112.884,00 Euros

Investigador Principal: Leocadio Gonzélez Casado.

Numero de Investigadores: 21


http://www.hisparob.es/
http://www.euron.org/

Fecha inicio: 30/04/2013
Fecha fin: 29/04/2016

Titulo del proyecto: Modelado y Optimizaciéon de Problemas de la Industria Alimentaria basados en Computacién
de Altas Prestaciones. MOPIA-HPC

Entidad financiadora: Junta de Andalucia.

Entidades participantes: Universidad de Almeria

Duracién: 1460 dias. desde: 30/01/2014 hasta: 29/01/2018

Presupuesto: 127.579,00 Eur.

Investigador principal: Pilar Martinez Ortigosa

Titulo del proyecto: Localizacién de centros de servicio atractivos y/o repulsivos

Ambito del proyecto: Autonémica

Numero de investigadores/as: 3

Nombre del programa: Fundacién Seneca (Agencia Regional de Ciencia y Tecnologia de la Regién de Murcia) Céd.
financiadora: 15254/PI/10

Fecha de inicio: 01/01/2012, 730 dias (prorrogado 2015)

Presupuesto: 15.800,00 Eur.

Investigador/es responsable/es: José Herndndez Hernandez

Titulo del proyecto: Computacién de altas prestaciones en tomografia. P10-TIC- 6002

Entidad financiadora: Junta de Andalucia. Proyectos de excelencia.

Entidades participantes: Investigadores UAL, Universidad de Zaragoza y Centro Nacional de Biotecnologia CSIC
Duracién, desde: 15 marzo 2011 hasta: 15 marzo 2014 (prorrogado 2015) Presupuesto: 105.730 Eur.
Investigador principal: Gracia Ester Martin Garzén

Titulo del proyecto: Control del crecimiento de cultivos bajo invernadero optimizando criterios de sostenibilidad,
econémicos y de eficiencia energética - CONTROLCROP

Entidad financiadora: Junta de Andalucia — Proyectos de Investigacién de Excelencia

Entidades participantes: Universidad de Almeria, Fundacién Cajamar

Duracion, desde: 15/03/2011  hasta: 15/03/2015 Presupuesto: 145.005,00 €

Investigador principal: ~ Francisco Rodriguez Diaz

4.1.5. Contratos con empresas mds relevantes

Titulo del proyecto: BIOGREEN: “Modelo Avanzado de Produccién en Invernaderos

Entidad financiadora: Prima-Ram, S.A.

Entidades participantes: IFAPA, Gogarsa, CIAT, Coorporacién Tecnolégica de Andalucia, Agencia IDEA
Duracién, desde: 20/01/2014 hasta: 31/03/2015 Presupuesto: 39.924 €

Investigador principal: Manuel Berenguel Soria

Titulo del proyecto: Asesoramiento al desarrollo de una metodologia de modelado de las variables climéticas en el
interior de invernaderos

Entidad financiadora: CT Tecnova

Entidades participantes: Universidad de Almeria y CT Tecnova

Duracién, desde: marzo de 2015 hasta: julio de 2015 Presupuesto: 15.000,37€

Investigador principal: Jorge Antonio Sanchez Molina y Francisco Rodriguez Diaz

Titulo del proyecto: Asesoramiento al desarrollo de una metodologia de modelado dela produccién de cultivos bajo
invernadero

Entidad financiadora: Verdtech

Entidades participantes: Universidad de Almeria y Verdtech

Duracién, desde: Septiembre de 2014 hasta: diciembre de 2014 Presupuesto: 2.365,55 Eur.

Investigador principal: Francisco Rodriguez Diaz



Titulo del proyecto: Andlisis del comportamiento de un cultivo de tomate bajo diferentes condiciones climéticas
Entidad financiadora: Fundacién Cajamar

Entidades participantes: Universidad de Almeria y Fundacién Cajamar

Duracién, desde: Septiembre de 2014 hasta: diciembre de 2014 Presupuesto: 3.000,00 Eur.
Investigador principal: Jorge Antonio Sanchez Molina

Titulo del proyecto: Andlisis del comportamiento de un cultivo de tomate bajo diferentes condiciones climéticas
Entidad financiadora: Fundacién para la Investigacion del Clima (FIC)

Entidades participantes: Universidad de Almeria y Fundacién para la Investigacion del Clima (FIC)

Duracién, desde: Septiembre de 2014 hasta: diciembre de 2014 Presupuesto: 2.365,55 Eur.
Investigador principal: Jorge Antonio Sanchez Molina

4.2. Tesis Doctorales defendidas en el Departamento.

Titulo: Clasificacién de Imagenes de Satélite Mediante Autématas Celulares

Doctorando: D. Antonio Moisés Espinola Pérez

Doctorado: Doctorado en Informética (RD1393/07)

Directores: Dr. D. Luis Fernando Iribarne Martinez, Dra. D?. Rosa Maria Ayala Palenzuela y Dr. D. José Antonio
Piedra Fernandez

Fecha de Defensa: 21 de noviembre de 2014

Titulo: Algoritmos Multihebrados Adaptativos en Sistemas no Dedicados.

Doctorando: D. Juan Francisco Sanjuan Estrada

Doctorado: Doctorado en Informética (RD99/11)

Directores: Dr. D. Leocadio Gonzélez Casado y Dra. D?. Inmaculada Garcia Fernandez.
Fecha de Defensa: 26 de enero de 2015

Titulo: Optimizacién de Algoritmos de Clasificacion Basados en Redes Neuronales y Maquinas de Soporte Vectorial
Doctorando: D. Francisco Javier Martinez Lopez

Doctorado: Doctorado en Tecnologia de Invernaderos e Ingenieria (RD1393/07)

Directores: Dr. D. José Antonio Torres Arriaza y Dr. D. Sergio Martinez Puertas

Fecha de Defensa: 10 de abril de 2015

4.3. Programas de Doctorado y Master en los que participan miembros del Departamento:

Doctorado en Informética

Doctorado en Tecnologia de Invernaderos e Ingenieria Industrial y Ambiental

Master en Ciencias de la Enfermeria

Master en Comunicacién Social

Master en Direcciéon de Empresas

Maéster en Informatica Avanzada e Industrial

Maéster en Informatica Industrial

Master en Innovacién y Tecnologia de Invernaderos

Master en Produccién Vegetal en Cultivos Protegidos

Maéster en Profesorado de Educacién Secundaria

Master en Representacion y Disefio en Ingenieria y Arquitectura

Maéster en Técnicas Informaticas Avanzadas

Master en Automatizacién y telecontrol para la gestion de recursos hidricos y energéticos (Universidad Miguel
Hernandez de Elche)

Master Universitario en Automatica e Informatica Industrial (Universidad Politécnica de Valencia, seminario
invitado)

Maéster Universitario en Desarrollo de Software (Universidad de Granada, seminario invitado)



4.4. Titulaciones en las que se imparte docencia

Diplomaturas, Licenciaturas e Ingenierias

Diplomado en Ciencias Empresariales (Plan 2000)

Diplomado en Gestion y Administracion Puablica (Plan 2002)
Ingeniero de Materiales (Plan 2003)

Ingeniero en Informética (Plan 1999)

Ingeniero Quimico (Plan 1999)

Ingeniero Téc. Agricola, Mecanizacién y Construcciones Rurales (Plan 2000)
Ingeniero Técnico en Informética de Gestién (Plan 2000)

Ingeniero Técnico en Informética de Sistemas (Plan 2000)
Ingeniero Técnico Industrial en Mecanica (Plan 2005)

Licenciado en Administracién y Direccién de Empresas (Plan 2000)
Licenciado en Ciencias Ambientales (Plan 2000)

Licenciado en Ciencias del Trabajo (2002)

Licenciado en Matematicas (Plan 1999)

Maestro Especialidad de Educacion Infantil (Plan 1999)

Grados

Grado en Gestién y Administracién Pablica (Plan 2009)
Grado en Ingenieria Agricola (Plan 2010)

Grado en Ingenieria Electrénica Industrial (Plan 2010)
Grado en Ingenieria Informatica (Plan 2010)

Grado en Ingenieria Quimica Industrial (Plan 2010)
Grado en Matematicas (Plan 2010)

Grado en Turismo (Plan 2010)

4.5. Organizacion de:
4.5.1. Cursos

Titulo: Técnicas de Aprendizaje en Equipos Cooperativos para el Desarrollo de Competencias. Herramientas
Informaticas.

Organiza: Centro de Formacién Continua

Coordinador: Consolacion Gil

Fecha: 2 de marzo al 10 de abril de 2015

Duracién: 100 horas

Titulo: 1ll Jornadas de Robética de la UAL

Organiza: Area de Ingenieria de Sistemas y Automatica, Club de Robética de la UAL, Departamento de Informética,
Departamento de Ingenieria y Escuela Politécnica Superior y Facultad de Ciencias Experimentales

Coordinador: José Carlos Moreno Ubeda

Fecha: 20 de febrero de 2015

Duracién: 3.5 horas

Titulo: LabVIEW para automadtica y diserio de sistemas embebidos con myRIO

Organiza: Area de Ingenieria de Sistemas y Automatica, Departamento de Informatica, National Instruments
Coordinador: Francisco Rodriguez Diaz

Fecha: 22 de mayo de 2014

Duracién: 3 horas

Titulo: Introduccién al desarrollo de laboratorios virtuales
Organiza: Unidad de Formacién del Profesorado
Coordinador: José Luis Guzman Sanchez

Fecha: 16/04/2015-17/04/2015



Duracién: 8 horas

Titulo: Fundamentos de Matlab

Organiza: Vicerrectorado de Profesorado y Ordenaciéon Académica
Coordinador: José Luis Guzman Sanchez

Fecha: Noviembre de 2014

Duracion: 8 horas

4.5.2. Congresos

Titulo: XII Global Optimization Workshop. Mathematical and Applied Glo-bal Optimization (MAGO-2014).
Fechay Lugar: del 1 al 4 de Septiembre de 2014. Malaga.
Director: Leocadio Gonzalez Casado, Inmaculada Garcia y Eligius M.T. Hendrix.

Titulo: First Lego League 2015
Fechay Lugar: 21/02/2015 Universidad de Almeria
Co-Director: José Carlos Moreno Ubeda

4.5.3. Conferencias

Titulo: Estrategias de aprendizaje cooperativo y uso del Portafolio digital de Grupo.
Conferenciante: Consolacién Gil

Fecha: 4 y 5 de Febrero de 2015

Organizador: Universidad de la Corufa

Titulo: La Automadtica y la Robética: Conceptos, realidades y esperanzas para la calidad de vida
Conferenciante: José Carlos Moreno Ubeda

Fecha: 19/12/2014

Organizador: Area de Ingenieria de Sistemas y Automética y Club de Robética de la UAL.

Titulo: El mundo de los robots para alumnos de primaria

Conferenciante: José Carlos Moreno Ubeda

Fecha: 13/03/2015

Organizador: Area de Ingenieria de Sistemas y Automética y Club de Robética de la UAL.

4.5.4. Reuniones cientificas
El grupo de investigaciéon Supercomputacién - Algoritmos (TIC146), ha organizado seminarios en los que han

intervenido tanto los miembros del equipo investigador como profesores invitados. Un resumen de las
intervenciones esta disponible en: http://www.hpca.ual.es/seminarios.php

4.5.5. Jornadas de divulgacién

Titulo: Il Jornadas de Informatica

Fechas: 16 al 21 de febrero de 2015

Organizado por: Departamento de Informatica. Universidad de Almeria
Colaboran: GDG Almeria, HackLab Almeria y UNIA

Conferencias:

NeuroDigital Technologies: Hacia la Realidad Virtual extendida (eVR). Luis Castillo - NeuroDigital Technologies
Infraestructura en la nube con OpenStack. José Domingo Mufioz Rodriguez y Alberto Molina Coballes - IES
Gonzalo Nazareno, Dos Hermanas (Sevilla)


http://www.hpca.ual.es/seminarios.php

Web Components. Victor Sudrez - Universidad de Almeria

Informatica en inmética. Maria del Mar Castilla Nieto - Universidad de Almeria
Business Intelligence: El camino al éxito. Enrique Cebrian Llebrés — INSA
Torneo Clasificatorio First Lego League Andalucia

4.6. Grupos de Investigacion en los que participan miembros del Departamento

Analisis de Imagenes. (TIC129)
Responsable: Moreno Ruiz, José Andrés

Automética, Electrénica y Robética (TEP197)
Responsable: Berenguel Soria, Manuel

Grupo de Informatica Aplicada (TIC211)
Responsable: Iribarne Martinez, Luis

Grupo de Sistemas de Informacién (TIC194)
Responsable: Almendros Jiménez, Jestis Manuel

Informatica y Medio Ambiente (TEP234)
Responsable: Torres Arriaza, José Antonio

Ingenieria de Datos, del Conocimiento y del Software (TIC181)
Responsable: Tinez Rodriguez, Samuel

Optimizacién Computacional en Comunicaciones e Ingenieria (TIC221)
Responsable: Gil Montoya, Consolacién

Supercomputacioén - Algoritmos (TIC146)
Responsable: Martin Garzén, Gracia Ester

- Otros grupos en los que participan miembros del Departamento:

Andlisis de Datos (FQM-244)
Responsable: Carmelo Rodriguez Torreblanca

Neuropsicologia, Neurociencia Cognitiva y Sexologia (CTS-001)
Responsable: Dra. Maria Teresa Daza Gonzélez.

Sistemas de Produccién en Plasticultura e Informética Aplicada a las Ciencias Agrarias y Medioambientales (AGR-
172)

Responsable: José Fernando Bienvenido Barcena

4.7. Publicaciones

4.7.1. Revistas

J. M. Garcia-Martinez, E. M. Garzén, P. M. Ortigosa. A GPU implementation of a hybrid evolutionary algorithm:
GPUEGO. J Supercomput 70(2014) 684-695* Indice de impacto (ISI 2013): 0,84

S. Tabik, G. Ortega, E. M. Garzén. Performance evaluation of kernel fusion BLAS routines on the GPU: iterative
solvers as case study. ] Supercomput 70 (2014) 577-587. Indice de impacto (ISI 2013): 0,84



J. Ranilla, E. M. Garzén, J. Vigo-Aguiar. High performance computing: an essential tool for science and engineering
breakthroughs. ] Supercomput 70 (2014) 511-513 Indice de impacto (ISI 2013): 0,84

G. Ortega, ] Lobera, , 1. Garcia, P Arroyo, E.M. Garzén. Parallel resolution of the 3D Helmholtz equation based on
multi-graphics processing unit clusters. Concurrency Computat.: Pract. Exper. (2014) Indice de impacto (ISI 2013):
0,78

J.M. Molero, E.M. Garzén, I. Garcia, ES Quintana-Orti, A. Plaza,. Efficient Implementation of Hyperspectral
Anomaly Detection Techniques on GPUs and Multicore Processors. IEEE journal of selected topics in applied earth
observations and remote sensing. 7(6) (2014) 2256-2266 Indice de impacto (ISI 2013): 2,83

J. Lobera, G. Ortega, I. Garcia, M. Arroyo, and E. Garzén, "High performance computing for a 3-D optical diffraction
tomographic application in fluid velocimetry," Opt. Express 23, (2015) 4021-4032 Indice de impacto (ISI 2013):
3,5

G Ledn, J.M. Molero, E.M. Garzén, I. Garcia, A. Plaza, ES Quintana-Orti, Exploring the performance-power—energy
balance of low-power multicore and manycore architectures for anomaly detection in remote sensing. ]
Supercomput 71(1015) 1893-1906 Indice de impacto (ISI 2013): 0,84

J. M. Garcia-Martinez, E. M. Garzén, J.M. Cecilia, H. Perez Sanchez, P. M. Ortigosa An efficient approach for
solving the HP protein folding problem based on UEGO. The Journal of Mathematical Chemistry.
DOI:10.1007/s10910-014-0459-1 Indice de impacto (ISI)(2013): 1,27

Guillermo Aparicio, Leocadio G. Casado, Eligius M.T. Hendrix, Boglarka G.-T6th and Inmaculada Garcia. On the
minimum number of simplex shapes in longest edge refinement of regular n-simplex. Informatica, Vol. 26, pp. 17-
32, ISSN: 0868-4952, 2015. DOI: 10.15388/Informatica.2015.36. Indicios de calidad: JCR (2013)= 0.901.
Categoria (posicion/total): Mathematics, Applied: 98/251 (Q2); Computer Science, Information Systems: 80/135
(Q3).

Jordi Moya-Larano, José Roman Bilbao-Castro, Gabriel Barrionuevo, Dolores Ruiz-Lupién, Leocadio G. Casado,
Marta Montserrat, Carlos J. Melidn and Sara Magalhaes. Eco-Evolutionary Spatial Dynamics: Rapid Evolution and
Isolation Explain Food Web Persistence. Advances in Ecological Research, Vol. 50, pp. 75-109, ISSN: 0065-2504,
2014. DOI: 10.1016/B978-0-12-801374-8.00003-7. Indicios de calidad: JCR (2013)= 6.250. Categoria
(posicion/total): Ecology: 10/140 (Q1).

J.F.R. Herrera, L.G. Casado, E.M.T. Hendrix and I. Garcia. Pareto optimality and robustness in bi-blending
problems. TOP, Vol. 22, n. 1, pp. 254-273, ISSN: 1134-5764, 2014. DOI: 10.1007/s11750-012-0253-9. Indicios de
calidad: JCR (2013)= 0.766. Categoria (posicion/total): Operations Research and Management Science: 54/79
(Q3). Erratum at DOI:10.1007/s11750-012-0258-4.

P.M. Ortigosa, E.M.T. Hendrix and J.L. Redondo. On heuristic bi-criterion methods for semi-obnoxious facility
location. Computational Optimization and Applications, n. -, pp. Accepted, ISSN: 0926-6003, 2015. DOI:
10.1007/510589-014-9709-1. Indicios de calidad: JCR (2013)= 0.98. Categoria (posicién/total): Mathematics,
applied: 85/251.

J.M. Garcia, G. Martin, J.M. Cecilia, H.P. Sanchez and P.M. Ortigosa. An efficient approach for solving the HP
Protein Folding Problem based on UEGO. Journal of Mathematical Chemistry, n. -,pp. Accepted, ISSN: 0259-9791,
2015. DOI: 10.1007/S10910-014-0459-1. Indicios de calidad: JCR (2013)= 1.27. Categoria (posicion/total):
Mathematics, interdisciplinary applications: 34/95.

P.M. Ortigosa, J.L.Redondo and A. Marin. A parallelized Lagrangean relaxation approach for the Discrete Ordered
Median Problem. Annals of Operations Research, n. -, pp. Accepted, ISSN: 0254-5330, 2014. DOI:
10.1007/5S10479-014-1744-X. Indicios de calidad: JCR (2013)= 1.1. Categoria (posicién/total): Operations
Research & Management Science: 35/79.



A.G. Arrondo, J.L.Redondo, J. Fernandez and P.M. Ortigosa. Solving a leader-follower facility problem via parallel
evolutionary approaches. Journal of supercomputing, n. -, pp. Accepted, ISSN: 0920-8542, -. DOI:
10.1007/s10898-012-9893-4. Indicios de calidad: JCR (2010)= 0.545. Categoria (posicion/total): Computer
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4.8. Estancias de Investigacion
4.8.1. Realizadas por miembros del Departamento

Investigador: Gloria Ortega Lopez

Centro: Universidad de Malaga

Localidad: Malaga  Pais: Espana Ano: 2015  Duracién:1 mes

Tema: Estancia para trabajar en la paralelizacién eficiente de un modelo de “Perishable Inventory”.

Investigador: Juan Francisco Rodriguez Herrera

Centro: Operations Research and Logistics, Wageningen University & Research centre
Localidad: Wageningen Pais: Paises Bajos Ano: 2014 Duracion: tres meses

Tema: Obtencién de Tablas de Control de Trafico mediante computacién de altas prestaciones

Investigador: Juan Francisco Rodriguez Herrera

Centro: PRiSM laboratoire, Université de Versailles Saint-Quentin-et-Yvelines

Localidad: Versalles Pais: Francia ~ Afo: 2015 Duracién: un mes

Tema: Implementacién de algoritmos Branch-and-Bound para resolucién de problemas de Optimizacién Global
usando el framework Bobpp.

Investigador: Jorge Antonio Sanchez Molina

Centro: National Engineering Research Center for Information Technology in Agriculture (NERCITA)
Localidad: Beijing Pais: China Afo: 2014 Duracion: 32 dias

Tema: Modelado de invernaderos

Clave: Internacional

Investigador: Jorge Antonio Sanchez Molina

Centro: National Engineering Research Center for Information Technology in Agriculture (NERCITA)
Localidad: Beijing Pais: China Afo: 2015 Duracion: 92 dias

Tema: Modelado de invernaderos

Clave: Internacional

Investigador: José Luis Guzman Sanchez

Centro: Universita degli Studi di Brescia

Localidad: Brecia Pais: ltalia Ano: 2014 Duracion: 7 dias
Tema: Control robusto mediante Quantitative Feedback Theory



Clave: Internacional

Investigador: Francisco Rodriguez Diaz

Centro: Universita degli Studi di Brescia

Localidad: Brecia Pafs: Italia Ano: 2014
Tema: Sistemas de control jerarquicos

Clave: Internacional

4.8.2. Realizadas por profesores visitantes

Investigador: ~ Domenico Gorni
Centro: Universita degli Studi di Brescia (ltalia)
Localidad: Brescia Pais: Italia Aho: 2014

Investigador: ~ Gustavo Artur de Andrade
Centro: Universidad Federal de Santa Catarina
Localidad: Florianépolis Pais: Brasil Ano: 2014

Investigador:  Julio Normey Rico
Centro: Universidad Federal de Santa Catarina
Localidad: Florianépolis Pais: Brasil Ano: 2014

Duracién: 7 dias

Duracién: 15 dias

Duracién: 300 dias

Duracioén: 7 dias
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