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Resolucion Provisional de las Ayudas para la Edicion de Revistas Cientificas de Impacto del

Plan Propio de Investigacion y Transferencia 2022

De conformidad con lo establecido en el epigrafe «Tramite de audiencia» del apartado 1“Disposiciones
Comunes a las convocatorias” del Plan Propio de Investigacion y Transferencia para 2022, aprobado
por Consejo de Gobierno, en sesion celebrada el 11 de marzo de 2022, la Comision de Investigacion,
en sesion celebrada el 20 de enero de 2023, ha aprobado la resolucion provisional en los siguientes

términos:

Primero.- Conceder las ayudas que se relacionan en anexo.

Segundo.- Ordenar la publicacion de esta Resolucion y su anexo en la pagina web del Plan Propio de
Investigacion y Transferencia 2022. Esta publicacion servira de notificacion a los interesados, de
conformidad con lo establecido en el articulo 45.1b de la Ley 39/2015, de 1 de octubre, del

Procedimiento Administrativo Comun de las Administraciones Publicas.

Tercero.- Se abre un plazo de 10 dias habiles, contados a partir del dia siguiente al de la publicacion

de esta resolucion en la web indicada, para la formulacion de alegaciones y subsanar lo que se indica.
Las alegaciones se presentaran a través del Registro Electronico de la UAL.

De no formularse alegaciones en el plazo establecido, esta resolucion se elevara a Consejo de

Gobierno para su aprobacion definitiva.

De conformidad con el apartado 1del articulo 112 de la Ley 39/2015, de 1 de octubre, del Procedimiento

Administrativo Comun de las Administraciones Publicas, contra este acto no procede recurso.

En Almeria, a fecha indicada a pie de la firma electronica

Fdo.: José Antonio Sanchez Pérez

Presidente de la Comision de Investigacion

Puede verificar la autenticidad, validez e integridad de este documento en la direccion:
https://verificarfirma.ual.es/verificarfirm/ code/x6j CHUNWZ1HTf 4i vpOxusQ==
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